
 

 
 



Раздел 1. Комплекс основных характеристик образования 
1.1. Общая характеристика программы 

 
Пояснительная записка 

 
В настоящее время изучение основ робототехники является очень 

перспективным и важным направлением. Это обусловлено двумя мощными 
факторами. Во-первых, по данным Международной федерации робототехники, к 
2008 году в мире уже функционировало около 9 млн. механизмов на основе 
искусственного интеллекта, а к 2025 году оборот робототехнической отрасли 
составит более 66 млрд. долларов. В новостях нас практически ежедневно знакомят 
с различными роботизированными устройствами в домашнем секторе, в медицине, в 
общественном секторе и на производстве. Робототехника – это сегодняшние и 
будущие инвестиции и, как следствие, новые рабочие места.  

Во-вторых, в последнее время руководство страны четко сформулировало 
первоочередной социальный заказ в сфере образования в целом: стране не хватает 
инженеров. Необходимо активно начинать популяризацию профессии инженера уже 
в средней школе. Детям нужны образцы для подражания в области инженерной 
деятельности, чтобы пробудить в них интерес и позволить ощутить волшебство в 
работе инженера, а робототехника является популярным и эффективным методом 
для изучения важных областей науки, технологии, конструирования и математики. 
Молодое поколение тянется к компьютеру не только как к средству развлечений, но 
и уже как к средству профессиональной работы. Для решения поставленной 
социальной задачи необходим «комбинированный» вариант обучения, в котором 
виртуальная реальность и действительность будут тесно переплетены. Создавая и 
программируя различные управляемые устройства, обучающиеся получают знания о 
технике, которая используются в современной науке, конструировании и дизайне. 
Они разрабатывают, строят и программируют полностью функциональные модели, 
учатся вести себя как молодые ученые, проводя простые исследования, просчитывая 
и изменяя поведение, записывая и представляя свои результаты. 

Общепризнанно, что ребенок должен быть активным участником 
образовательного процесса. Это становится возможным, если создана учебная среда, 
побуждающая ребенка взаимодействовать и общаться в ходе решения различных 
задач с педагогом, изучаемым материалом и другими обучающимися. Обучающий 
комплекс по робототехнике позволяет сделать это. Дети искусно управляются с 
любой домашней механикой и электроникой в тех случаях, где интересная для 
ребенка задача решается путем взаимодействия с вещественными телами или 
зрительными образами. Причина в том, что порой дети испытывают трудности при 
необходимости мысленно оперировать с абстрактными понятиями и символами, 
доминирующими в содержании школьного обучения. Подход, основанный на 
применении обучающего комплекса по робототехнике, в большой степени снимает 
подобные противоречия и препятствия, вводя ряд соединительных звеньев и 
промежуточных стадий между формами символического и образного мышления. 
Это позволяет всем детям развивать индивидуальные навыки познавательной и 



творческой продуктивной деятельности: с простого запоминания фактов и правил и 
последующего исполнения рутинных инструкций акцент переносится на 
способность отыскивать факты, предполагать еще не имеющие прецедента 
возможности, понимать и изобретать правила, ставить перед собой разнообразные 
задачи, самостоятельно планировать и выстраивать исполнительные действия. На 
уровне общей идеи – это попытка создать целостную картину рукотворного мира от 
момента зарождения идеи, потребности человека в каких-то объектах – 
материальных, энергетических, информационных – до рождения ее на свет, т.е. 
знакомство с процессом проектирования на практике и в теории 

 
Отличительной особенностью данной дополнительной общеразвивающей 

программы от уже существующих является то, что программа предусматривает 
использование элементов дистанционного обучения. 

На сайте ГБОУ ДО РМЭ «ДТДиМ» в разделе «Дистанционные курсы» 
размещаются материалы для самостоятельной работы обучающихся (программы, 
мультимедийные интерактивные задания как теоретической, так и практической 
направленности для окончательного усвоения материала полученного на очном 
занятии). 

 
Адресат программы. Дополнительная общеразвивающая программа «Робот и 

мир. Начало» технической направленности рассчитана на детей от 10 до 17 лет. В 
коллектив могут быть приняты все желающие, не имеющие противопоказаний по 
здоровью. 

Срок освоения программы. Программа «Робот и мир. Начало» рассчитана на 
1 год обучения. 

 
Форма обучения по программе - очная.  
На занятиях используются различные формы организации образовательного 

процесса: 
− фронтальные (беседа, лекция, проверочная работа); 
− групповые (олимпиады, фестивали, соревнования); 
− индивидуальные (инструктаж, разбор ошибок, индивидуальная сборка 

робототехнических средств). 
Для предъявления учебной информации используются следующие методы: 

наглядные, словесные, практические. 
Для стимулирования учебно-познавательной деятельности применяются 

методы соревнования, поощрение. 
Уровень программы: базовый.  
 

Режим занятий. Программа предполагает проведение занятий 2 раза в 
неделю по 1 учебному часу (72 учебных часа в год). 

 



1.2. Цель и задачи программы 
Цель программы  
Развитие творческих способностей и формирование раннего 

профессионального самоопределения подростков и юношества в процессе 
конструирования и проектирования. 

Задачи: 
Обучающие: 
- дать первоначальные знания по устройству робототехнических 

устройств; 
- научить основным приемам сборки и программирования 

робототехнических средств; 
- сформировать общенаучные и технологические навыки 

конструирования и проектирования; 
- ознакомить с правилами безопасной работы с инструментами, 

необходимыми при конструировании робототехнических средств. 
Воспитывающие: 
- формировать творческое отношение к выполняемой работе; 
- воспитывать умение работать в коллективе. 
Развивающие: 
- развивать творческую инициативу и самостоятельность; 
- развивать психофизиологические качества обучающихся: память, 

внимание, способность логически мыслить, анализировать, концентрировать 
внимание на главном. 

 
1.3. Объем программы:  

Общее количество учебных часов по программе - 72 часа. 
 
Основными принципами обучения являются: 
1. Научность. Этот принцип предопределяет сообщение обучающимся 

только достоверных, проверенных практикой сведений, при отборе которых 
учитываются новейшие достижения науки и техники. 

2. Доступность. Предусматривает соответствие объема и глубины 
учебного материала уровню общего развития обучающихся в данный период, 
благодаря чему, знания и навыки могут быть сознательно и прочно усвоены. 

3. Связь теории с практикой. Обязывает вести обучение так, чтобы 
обучающиеся могли сознательно применять приобретенные ими знания на 
практике. 

4. Воспитательный характер обучения. Процесс обучения является 
воспитывающим, обучающийся не только приобретает знания и нарабатывает 
навыки, но и развивает свои способности, умственные и моральные качества. 

5. Сознательность и активность обучения. В процессе обучения все 
действия, которые отрабатывает обучающийся, должны быть обоснованы. Нужно 
учить критически осмысливать и оценивать факты, делая выводы, разрешать все 
сомнения с тем, чтобы процесс усвоения и наработки необходимых навыков 



происходили сознательно, с полной убежденностью в правильности обучения. 
Активность в обучении предполагает самостоятельность, которая достигается 
хорошей теоретической и практической подготовкой и работой педагога. 

6. Наглядность. Объяснение техники сборки робототехнических средств на 
конкретных изделиях и программных продукта. Для наглядности применяются 
существующие видео материалы, а также материалы собственного изготовления. 

7. Систематичность и последовательность. Учебный материал дается по 
определенной системе и в логической последовательности с целью лучшего его 
освоения. Как правило, этот принцип предусматривает изучение предмета от 
простого к сложному, от частного к общему. 

8. Прочность закрепления знаний, умений и навыков. Качество обучения 
зависит от того, насколько прочно закрепляются знания, умения и навыки 
обучающихся. Непрочные знания и умения обычно являются причинами 
неуверенности и ошибок. Поэтому закрепление умений и навыков должно 
достигаться неоднократным целенаправленным повторением и тренировкой. 

9. Индивидуальный подход в обучении. В процессе обучения педагог 
исходит из индивидуальных особенностей детей (уравновешенный, 
неуравновешенный, с хорошей памятью или не очень, с устойчивым вниманием или 
рассеянный, с хорошей или замедленной реакцией, и т.д.) и, опираясь на сильные 
стороны ребенка, доводит его подготовленность до уровня общих требований. 

На занятиях используются различные формы организации образовательного 
процесса: 

- фронтальные (беседа, лекция, проверочная работа); 
- групповые (олимпиады, соревнования); 
- индивидуальные (инструктаж, разбор ошибок, индивидуальная сборка 
робототехнических средств). 
Для предъявления учебной информации используются следующие методы: 
- наглядные; 
- словесные; 
- практические. 
Для стимулирования учебно-познавательной деятельности применяются 

методы: 
- соревнования; 
- поощрение. 
Для контроля и самоконтроля за эффективностью обучения применяются 

методы: 
- предварительные (анкетирование, диагностика, наблюдение, опрос); 
- текущие (наблюдение, ведение таблицы результатов); 
- тематические (тесты); 
- итоговые (соревнования). 
 

Основные направления и содержание деятельности 
 

Теоретические занятия по изучению робототехники строятся следующим 
образом: 



- объявляется тема занятия; 
- раздаются материалы для самостоятельной работы и повторения 

материала; 
- педагог дает обучающимся теоретический материал. Помимо 

вербального метода используются различные современные технологии: аудио, 
видео лекции, экранные видео лекции, презентации, интернет, электронные 
учебники; 

- проверка полученных знаний осуществляется при помощи тестирования 
обучаемых.  

Практические занятия проводятся следующим образом: 
- практические занятия начинаются с правил техники безопасности при 

работе с различным инструментом и с электричеством и разбора допущенных 
ошибок во время занятия в обязательном порядке. 

- педагог показывает конечный результат занятия, т.е. заранее собирает 
робота или его часть; 

- далее педагог показывает, используя различные варианты, 
последовательность сборки узлов робота; 

- педагог выдает обучающимся мультимедийные материалы по изучаемой 
теме; 

- обучающиеся самостоятельно или в группах проводят сборку узлов 
робота; 

 
1.4. Содержание программы 

 
На занятиях по данной программе осуществляется работа с образовательными 

конструкторами серии LEGO Mindstorms. Для создания программы, по которой 
будет действовать модель, используется специальный язык программирования 
RoboLab. 

Во время занятий ученики научатся проектировать, создавать и 
программировать роботов. Командная работа над практическими заданиями 
способствует глубокому изучению составляющих современных роботов, а 
визуальная программная среда позволит легко и эффективно изучить 
алгоритмизацию и программирование. 

Дополнительным преимуществом изучения робототехники является создание 
команд обучающихся и их участие в соревнованиях по робототехнике, что 
значительно усиливает мотивацию обучающихся к получению знаний. 

Учебные занятия по робототехнике развивают детское воображение, 
творческие способности, формируют абстрактное и логическое мышление. Дети 
учатся объединять реальный мир с виртуальным, получают дополнительные знания 
в области физики, механики, электроники и информатики. 
  



1.5. Планируемые результаты 
 
По окончанию курса обучения обучающийся должен 
ЗНАТЬ: 
- теоретические основы создания робототехнических устройств; 
- элементную базу, при помощи которой собирается устройство; 
- порядок взаимодействия механических узлов робота с электронными и 

оптическими устройствами; 
- порядок создания алгоритма программы действия робототехнических 

средств; 
- правила техники безопасности при работе с инструментом и 

электрическими приборами. 
УМЕТЬ: 
- проводить сборку робототехнических средств с применением LEGO 

конструкторов; 
- создавать программы для робототехнических средств при помощи 

специализированных визуальных конструкторов. 
Ожидаемые результаты программы и способы определения их 

результативности заключаются в следующем: 
- результаты работ обучающихся будут зафиксированы на фото и видео в 

момент демонстрации созданных ими роботов из имеющихся в наличии учебных 
конструкторов по робототехнике; 

- фото и видео материалы по результатам работ будут представлены для 
участия на фестивалях и конкурсах разного уровня; 

 
Раздел 2. Комплекс организационно-педагогических условий 

2.1. Учебный план  
№ 
п/п 

Название темы Общее количество часов Формы 
аттестации Всего Теория Практика 

1.  Вводное занятие. Техника 
безопасности. 2 2 - Наблюдение 

2.  Тема 1. 
Робототехника для 
начинающих, базовый 
уровень. 

6 2 4 

Педагогическое 
наблюдение 
Опрос 

3.  Тема 2. 
Технология NXT. 6 2 4 Практическая 

работа 
4.  Тема 3. 

Знакомство с 
конструктором. 

6 2 4 
Опрос, 
практическая 
работа 

5.  Тема 4. 
Начало работы с 
конструктором. 

6 2 4 
Опрос, 
практическая 
работа 

6.  Тема 5. 
Программное 10 2 8 Опрос, 

практическая 



обеспечение NXT. работа 
7.  Тема 6. 

Первая модель. 4 - 4 
Опрос, 
практическая 
работа 

8.  Тема 7. 
Модели с датчиками. 8 2 6 

Опрос, 
практическая 
работа 

9.  Тема 8. 
Составление программ. 8 2 6 

Опрос, 
практическая 
работа 

10.  Тема 9. 
Модели с датчиками. 4 - 4 

Опрос, 
практическая 
работа 

11.  Тема 10. 
Показательные 
соревнования. 

8  8 
Практическая 
работа 

12.  Итоговое занятие. 4  4 Тест 
 Итого 

 72 16 56  

 
2.2. Календарный учебный график (Приложение 1) 

2.3. Рабочая программа 
Вводное занятие. 
Развитие робототехники в мировом сообществе и в России. Показ видео 

роликов о роботах и роботостроении. 
Правила техники безопасности. 
 
Тема 1. Робототехника для начинающих, базовый уровень. 
Основы робототехники. Понятия: датчик, интерфейс, алгоритм. 
Алгоритм программы по принципу LEGO. Составление программы из 

визуальных блоков. Сборка робота из различных комплектующих узлов (датчик, 
двигатель, зубчатая передача и т.д.). Связка узлов при помощи интерфейса (провода, 
разъемы, системы связи, оптику и т.д.). 

 
Тема 2. Технология NXT. 
Технология NXT. NXT – «мозг» робота MINDSTORMS, интеллектуальный, 

управляемый компьютером элемент конструктора LEGO, позволяющий роботу 
ожить и осуществлять различные действия. 

Установка батарей. Главное меню. Сенсор цвета и цветная подсветка. Сенсор 
нажатия. Ультразвуковой сенсор. Интерактивные сервомоторы. Использование 
Bluetooth. 

Определение цвета и света. Обход препятствия. Движение по траектории и 
т.д. 

 
Тема 3. Знакомство с конструктором. 



Конструктор MINDSTORMS NXT: состав, возможности (32-битный 
программируемый микроконтроллер; программное обеспечение с удобным 
интерфейсом на базе образов и с возможностью перетаскивания объектов, с 
поддержкой интерактивности; чувствительные сенсоры и интерактивные 
сервомоторы; разъемы для беспроводного Bluetooth и USB подключений). 

Основные детали (название и назначение). Датчики (назначение, единицы 
измерения). Двигатели. Микрокомпьютер NXT. Аккумулятор (зарядка, 
использование) 

 
Тема 4. Начало работы с конструктором. 
Включение/выключение микрокомпьютера (аккумулятор, батареи, включение, 

выключение). Подключение двигателей и датчиков (комплектные элементы, 
двигатели и датчики NXT). Тестирование (Try me). Мотор. Датчик освещенности. 
Датчик звука. Датчик касания. Ультразвуковой датчик. Структура меню NXT. 
Снятие показаний с датчиков (view). 

 
Тема 5. Программное обеспечение NXT. 
Требования к системе. Установка программного обеспечения. Интерфейс 

программного обеспечения. Палитра программирования. Панель настроек. 
 Контроллер. Редактор звука. Редактор изображения. Дистанционное 
управление.  Структура языка программирования NXT-G. Установка связи с 
NXT. Usb –ВТ. Загрузка программы. Запуск программы на NXT. Память NXT: 
просмотр и очистка. Первая программа (составление простых программ на 
движение). 

 
Тема 6. Первая модель. 
Сборка модели по технологическим картам. Составление простой программы 

для модели, используя встроенные возможности NXT (программа из ТК + задания 
на понимание принципов создания программ). ShooterBot – продолжение модели 
«быстрого старта», находящегося в боксе.  

 
Тема 7. Модели с датчиками. 
Сборка моделей и составление программ из ТК. Датчик звука. Датчик касания. 

Датчик света. Датчик касания. Подключение лампочки. Выполнение 
дополнительных заданий и составление собственных программ. Соревнования. 

 
Тема 8. Составление программ. 
Составление простых программ по линейным и псевдолинейным алгоритмам. 

Соревнования 
 
Тема 9. Модели с датчиками (углубленный вариант). 
Составление простых программ по алгоритмам, с использованием ветвлений и 

циклов». Соревнования. 
Датчик цвета (сенсор) – один из двух датчиков, которые заменяют роботу 

зрение (второй датчик - ультразвуковой). Функции датчика цвета: позволяет роботу 



различать цвета (6 цветов), отличать свет от темноты, считывать интенсивность 
света в помещении, а также измерять цветовую интенсивность окрашенных 
поверхностей. 

Функции датчика нажатия: позволяет роботу осуществлять прикосновения, 
позволяет определить момент нажатия, а также момент освобождения. 

Функции ультразвукового датчика: позволяет роботу видеть и обнаруживать 
объекты, обойти препятствие, оценить и измерить расстояние, а также 
зафиксировать движение объекта. 

Функции датчика вращения: позволяет точнее вести управление движениями 
робота. 

 
Тема 10. Показательные соревнования. 
Проведение показательных соревнований по категориям. Использование 

видео-материалов соревнований по конструированию роботов на практике.  
 

2.4. Условия реализации программы 
Материально-техническое обеспечение программы 

 
1. Компьютерный класс – для  программирования робототехнических 

средств, программирования контроллеров конструкторов, настройки самих 
конструкторов, отладки программ, проверка совместной работоспособности 
программного продукта и модулей конструкторов LEGO. 

2. Наборы конструкторов: 
- LEGO Mindstorm NXT Education; 
- программный продукт - по количеству компьютеров в классе; 
- поля для проведения соревнования роботов; 
- зарядное устройство для конструктора; 
- ящик для хранения конструкторов. 
 

Техника безопасности на занятиях 
Обучающиеся в первый день занятий проходят инструктаж по правилам 

техники безопасности. 
Педагог на каждом занятии напоминает обучающимся об основных правилах 

соблюдения техники безопасности. 
 

Кадровое обеспечение: педагог дополнительного образования 
 

2.5. Формы, порядок текущего контроля и промежуточной аттестации 
 

Контроль знаний, умений и навыков учащихся выполняет обучающую, 
проверочную, воспитательную и корректирующую функции. Разнообразные формы 
контроля успеваемости обучающихся позволяют объективно оценить успешность и 
качество образовательного процесса. 

В процессе реализации программы применяются следующие виды контроля: 



1. Входной контроль (в начале освоения программы); 
2. Текущий контроль (в процессе занятий по данной программе). 
3. Промежуточный контроль (в конце 1 полугодия). 
4. Итоговый контроль (по окончании обучения) 
 

Входной контроль проводится в форме собеседования обучающихся с целью 
выявления уровня знаний, способностей и формирования учебных групп с учетом 
принципов индивидуализации и дифференциации. 

Промежуточный контроль определяет успешность развития обучающегося и 
степень освоения им учебных задач на данном этапе. Проводится в форме тестов, 
зачетов с целью выявления степени достижения результатов обучения, закрепления 
знаний, ориентации обучающихся на дальнейшее обучение. 

Текущий контроль проводится с целью корректировки качества освоения 
какого- либо раздела учебного материала и направлен на выявление отношения к 
предмету, на ответственную организацию домашних занятий и может носить 
стимулирующий характер. 

При прохождении итоговой аттестации обучающийся должен 
продемонстрировать знания, умения и навыки в соответствии с программными 
требованиями. 

Контроль результата освоения программы отслеживается и  
Эти формы позволяют педагогу и обучающимся увидеть и обсудить 

результаты своего труда, позволяют педагогу внести изменения в учебный процесс, 
определить эффективность обучения по программе, создают хороший 
психологический климат в коллективе. 

 
2.6. Оценочные материалы (Приложение 2) 

Формы и методы контроля, критерии оценок. 
Механизм отслеживания результатов 

Предусматриваются различные формы подведения итогов реализации 
дополнительной общеразвивающей программы: 

- конкурсы; 
- соревнования; 
- учебно-исследовательские конференции; 
- подготовка рекламных буклетов о проделанной работе. 
 
 

  



2.7. Методическое обеспечение программы 
 

Обеспечение программы предусматривает наличие следующих методических 
видов продукции: 

- электронные учебники; 
- экранные видео лекции, Screencast (экранное видео - записываются 

скриншоты (статические кадры экрана) в динамике); 
- видео ролики; 
- информационные материалы на сайте, посвященном данной 

дополнительной общеразвивающей программе; 
- мультимедийные интерактивные домашние работы, выдаваемые 

обучающимся на каждом занятии; 
 

2.8. Иные компоненты 
 

Воспитательная работа 
Общая характеристика программы воспитания  

/пояснительная записка 
Воспитание представляет собой многофакторный процесс, т.к. формирование 

личности происходит под влиянием не только семьи, но и образовательных 
учреждений, среды, средств массовой информации, социально-экономических 
условий жизни и др.  

К тому же воспитание является долговременным и непрерывным процессом, 
результаты которого носят очень отсроченный и неоднозначный характер и зависят 
от сочетания многих факторов.   

Дополнительное образование детей, как особая образовательная сфера, имеет 
собственные приоритетные направления и содержание воспитательной работы с 
обучающимися. 

Современной парадигмой развития дополнительного образования является 
формирование и развитие творческих способностей обучающихся, выявление и 
поддерживание талантов, обеспечение их духовно-нравственного, патриотического, 
физкультурно-оздоровительного и трудового воспитания, а также оказание помощи 
в профориентации, социализации и адаптации обучающихся к жизни в современном 
обществе. 

Все эти направления, так или иначе, предусматриваются в процессе реализации 
дополнительной общеобразовательной общеразвивающей программы. 

Отличительной особенностью программы является то, что в основу 
образовательного процесса положены компетентностный подход, предполагающий 
формирование социальной, коммуникативной, познавательной компетентностей, и 
деятельностный подход в воспитании и развитии обучающегося средствами 
приобщения к участию в значимых проектах разного уровня, самостоятельному 
творческому поиску до осознания своей причастности в решении важных дел. 



Такой комплексно-целевой подход интенсифицирует развитие детей и 
подростков, формирует устойчивую мотивацию к познанию, активизирует их 
творческую деятельность, способствует успешной социализации.  

В этом и заключается актуальность данной программы. 
Кроме этого, в процессе реализации программы подросток имеет возможность 

свободного выбора для импровизации, что укрепляет его веру  
в собственные силы. 

Основными формами организации образовательного процесса являются: 
- беседы, дискуссии, круглые столы;    
- творческие встречи с интересными людьми; 
- самостоятельная работа (написание эссе, разработка проекта); 
- организация семейных праздников, концертов; 
- участие в праздниках, посвященным красным датам календаря; 
- участие в конкурсах;  
- экскурсии, посещение театров, музеев и т.д. 
Особенности организации образовательного процесса. 
Учитывая широкий аспект поставленных задач, настоящая программа может 

быть реализована в формате сетевого взаимодействия.  
Сетевыми партнерами в реализации программы могут стать театры, 

библиотеки, музеи, дворцы культуры, общеобразовательные школы, учреждения 
дополнительного образования, и т.п.  

Организация и проведения совместных праздников, выступлений, акций и т.д. 
будут способствовать ознакомлению детей с различными учреждениями, 
интересными людьми, помогут увидеть широкие возможности выбора занятий и 
будущей профессии для себя, а также - более тесному сотрудничеству учреждений 
по воспитанию и развитию детей.   

 
Режим занятий. Воспитательная работа осуществляется в процессе 

реализации основной образовательной программы (занятия, репетиции, беседы и 
т.п.), а также согласно плану проведений запланированных мероприятий. 

 
Рабочая программа 

Цель: создание условий для самовыражения личности ребенка через различные 
виды деятельности, способствующих успешной социализации в современном 
обществе.  

Задачи: 
- воспитывать у обучающихся готовность к творческой деятельности, 

трудолюбие, ответственность, аккуратность;  
- развивать   навыки культурного общения и культуры поведения; 



- формировать у обучающихся систему нравственных ценностей, личностных 
качеств, необходимых для жизни;  

- развивать воспитательный потенциал семьи; 
- приобщать обучающихся к общечеловеческим нормам морали;  
- приобщать обучающихся к традициям Дворца и изучению его истории; 
- воспитывать любовь к своему Отечеству, малой Родине и национальным 

традициям; 
- воспитывать эстетические потребности;  
- развивать навыки сотрудничества, самоуважения и взаимоуважения; 
-воспитывать внутренние потребности обучающегося в здоровом образе жизни;  
- воспитывать ответственное отношение к природе и социокультурной среде 
обитания. 

 
Содержание деятельности 

 
Воспитывающая деятельность детского объединения дополнительного 

образования имеет две важные составляющие – индивидуальную работу с каждым 
обучающимся и формирование детского коллектива.  

Организуя индивидуальный процесс, педагог дополнительного образования 
решает целый ряд педагогических задач: 

– помогает ребенку адаптироваться в новом детском коллективе, занять в нем 
достойное место; 

– выявляет и развивает потенциальные общие и специальные возможности и 
способности обучающегося; 

– формирует в ребенке уверенность в своих силах, стремление к постоянному 
саморазвитию; 

– способствует удовлетворению его потребности в самоутверждении и 
признании, создает каждому «ситуацию успеха»; 

– развивает в ребенке психологическую уверенность перед публичными 
выступлениями и др.; 

– формирует у учащегося адекватность в оценках и самооценке, стремление к 
получению профессионального анализа результатов совей работы; 

– создает условия для развития творческих способностей учащегося. 
Влиять на формирование и развитие детского коллектива в объединении 

дополнительного образования педагог может через: 
а) создание доброжелательной и комфортной атмосферы, в которой каждый 

ребенок мог бы ощутить себя необходимым и значимым; 
б) создание «ситуации успеха» для каждого обучающегося, чтобы научить 

самоутверждаться в среде сверстников социально адекватным способом; 
в) использование различных форм массовой воспитательной работы, в которых 

каждый обучающийся мог бы приобрести социальный опыт, пробуя себя в разных 
социальных ролях; 

г) создание в творческом объединении органов детского самоуправления, 
способных реально влиять на содержание его деятельности. 
 



Календарный план воспитательной работы (Приложение 3) 
 

Планируемые результаты 
 

В процессе реализации настоящей программы подростки будут одновременно 
получать комплексные знания, развивать способности и совершенствовать навыки 
социального взаимодействия через занятия, общения, репетиции, сценическую 
деятельность, творческие встречи и т.д. 

1.Ожидается положительная динамика сформированности социальных 
компетентностей обучающихся: 

- умение выражать свое отношение к фактам и явлениям окружающей 
действительности; 

- готовность и способность обучающихся к творческой деятельности, 
саморазвитию и самопознанию; 

- сформированность навыков сотрудничества, самоуважения и взаимоуважения, 
культурного общения и культуры поведения.   

2. Позитивные изменения в формировании: 
- нравственных ценностей и личностных качеств, необходимых для жизни 

(трудолюбие, ответственность, аккуратность, моральные ценности); 
- внутренних потребностей в здоровом образе жизни;  
- любви к своему Отечеству, малой Родине и национальным традициям. 
3. Активное участие обучающихся в традиционных праздниках и проектах 

Дворца, города и Республики с привлечением воспитательного потенциала семьи. 
4. Достижение высоких результатов в конкурсной деятельности. 

 
Способы отслеживания результатов 

 
С целью отслеживания эффективности деятельности объединения по 

результатам воспитательной работы ведется мониторинг личностного развития 
обучающихся. Основу мониторинга составляют количественные показатели, 
которые могут быть дополнены и качественной характеристикой работы по 
каждому направлению, а так же используются разработанные тесты и анкеты. 

Отслеживается динамика участия обучающихся в мероприятиях разного 
уровня и достижения обучающихся по разным направлениям деятельности. 

Проводится анализ реализации плана воспитательной работы. 
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Приказ Министерства просвещения Российской Федерации от 9 ноября 2018 г. 
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 Приказ Министерства образования и науки Российской Федерации от 23 
августа 2017 г. № 816 «Об утверждении Порядка применения организациями, 
осуществляющими образовательную деятельность, электронного обучения, 
дистанционных образовательных технологий при реализации образовательных 
программ»; 

Постановление Главного государственного санитарного врача РФ от 4 июля 
2014 г. № 41 «Об утверждении СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-
эпидемиологические требования к устройству, содержанию и организации режима 
работы образовательных организаций дополнительного образования детей»; 

Постановление Главного государственного санитарного врача Российской 
Федерации от 28 сентября 2020 г. № 28 «Об утверждении санитарных правил СП 
2.4.3648-20 «Санитарно-эпидемиологические требования к организациям 
воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи»; 

Стратегия развития воспитания в Российской Федерации на период до 2025 
года (Распоряжение Правительства Российской Федерации от 29 мая 2015 г. № 996-
р); 

«Методические рекомендации по проектированию дополнительных 
общеразвивающих программ (включая разноуровневые программы)» (Письмо 
Министерства образования и науки от 18.11.2015г. РФ № 09-3242). 
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Приложение 1 
Календарный учебный график 

 
№ 
п/
п 

Месяц Чис
ло 

Время 
проведе

ния 
занятия 

Форма занятия Количе
ство 

часов 

Тема занятия Место 
проведе

ния 

Форма 
контроля 

1.  Сентяб
рь 

  Беседа, 
Инструктаж по 
ТБ 

2 Вводное 
занятие. 
Техника 
безопасности 

Кабинет 
317 

Обсуждени
е, входная 
диагностик
а 
(тестирова
ние) 

2.  Сентяб
рь 

  Лекция 2 Основы 
робототехники 

Кабинет 
317 

Устный 
опрос: 
обсуждени
е, 
обобщение 
знаний и 
умений 

3.  Сентяб
рь 

  Практикум 2 Основы 
робототехники 

Кабинет 
317 

Устный 
опрос: 
обсуждени
е, 
обобщение 
знаний и 
умений 

4.  Сентяб
рь 

  Практикум 2 Основы 
робототехники 

Кабинет 
317 

Устный 
опрос: 
обсуждени
е, 
обобщение 
знаний и 
умений 

5.  Сентяб
рь 

  Лекция 2 Технология 
NXT 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

6.  Сентяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Технология 
NXT 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

7.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Технология 
NXT 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

8.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Технология 
NXT 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

9.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

1 Технология 
NXT 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

10.  Октяб
рь 

  Лекция 2 Знакомство с 
конструктором 
MINDSTORM
S NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

11.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Знакомство с 
конструктором 
MINDSTORM

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 



S NXT 
12.  Октяб

рь 
  Практические 

занятия 
2 Знакомство с 

конструктором 
MINDSTORM
S NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

13.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Знакомство с 
конструктором 
MINDSTORM
S NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

14.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Знакомство с 
конструктором 
MINDSTORM
S NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

15.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Знакомство с 
конструктором 
MINDSTORM
S NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

16.  Октяб
рь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

17.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

18.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

19.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

20.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

21.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

22.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

23.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Начало работы 
с 
конструктором 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

24.  Ноябр
ь 

  Лекция 2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

25.  Ноябр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

26.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

27.  Декабр   Практические 2 Программное Кабинет Опрос, 



ь занятия обеспечение 
NXT 

317 практическ
ая работа 

28.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

29.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

30.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

31.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Программное 
обеспечение 
NXT 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

32.  Декабр
ь 

  Демонстрация 
последователь
ности сборки 
модели робота 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

33.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

34.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

35.  Декабр
ь 

  Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

36.  Январь   Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

37.  Январь   Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

38.  Январь   Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

39.  Январь   Практические 
занятия 

2 Сборка модели Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

40.  Январь   Лекция и 
демонстрация 
сборки модели 
робота с 
датчиками 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

41.  Январь   Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

42.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

43.  Февра   Практические 2 Модели с Кабинет Опрос, 



ль занятия датчиками 317 практическ
ая работа 

44.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

45.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

46.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

47.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

48.  Февра
ль 

  Практические 
занятия 

2 Модели с 
датчиками 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

49.  Февра
ль 

  Лекция 2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

50.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

51.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

52.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

53.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

54.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 



ым 
алгоритмам 

55.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

56.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

57.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

58.  Март   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

59.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
линейным и 
псевдолинейн
ым 
алгоритмам 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

60.  Апрел
ь 

  Лекция 2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

61.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

62.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

63.  Апрел   Практические 2 Составление Кабинет Опрос, 



ь занятия программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

317 практическ
ая работа 

64.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

65.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

66.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

67.  Апрел
ь 

  Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

68.  Май   Практические 
занятия 

2 Составление 
программ по 
алгоритмам с 
использовани
ем ветвлений 
и циклов 

Кабинет 
317 

Опрос, 
практическ
ая работа 

69.  Май   Практические 
занятия 

2 Показательные 
соревнования 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

70.  Май   Практические 
занятия 

2 Показательные 
соревнования 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

71.  Май   Практические 
занятия 

2 Показательные 
соревнования 

Кабинет 
317 

Практичес
кая работа 

72.  Май   Мониторинг 
успешности 
освоения 
программы 

1 Итоговое 
занятие 

Кабинет 
317 

Итоговый 
тест 

 
 
  



Приложение 2 
Диагностические материалы 

 
ТЕСТ 1 

Теорет ические вопросы: 
1. Можно ли запустить программу, не отключая робота от порта USB. 
2. Что означает надпись «Полная» над панелью блоков. 
3. Что означает надпись «Основная» над панелью блоков. 
4. Чем определяется последовательность выполнения команд. 
5. Чем является каждый блок для робота. 
6. На какое расстояние проедет робот, если в настройках мотора указать 180*. 
7. Назовите виды и назначение штифтов в конструкторе Lego Mindstorm NXT. 
8. Какие существуют недостатки у датчика расстояния (ультразвука). 
9. Перечислите стандартные подключения к портам блока NXT. 
10. Что такое редуктор, его предназначение. 
11. Из чего состоит программа в Lego Mindstorm NXT. 
12. Что такое алгоритм. 
13. С чего начинается написание программы. 
14. Какие датчики есть у NXT. 
15. Какие данные мы получаем с датчика света. 
16. Изменится ли движение робота при смене колес. 
17. Как работает датчик расстояния. 
18. Какие данные получает датчик звука. 
19. Какие у NXT есть способы вывода информации (действия). 
20. Основные правила конструирования роботов. 

Практ ическое задание: 
Соберите 5-минутного робота. На сборку выделяется 15 минут, далее за каждую минуту 

снимается штраф 2 балла 
 

ТЕСТ 2 
Задание 1 
Вопрос: В результате выполнения программы, предоставленной на рисунке, робот ... 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) ждет в течение 5 секунд, а затем вращается на месте, если расстояние до препятствия меньше 50 
см, иначе едет вперед. 
2) едет вперед, если нажата кнопка на датчике касания, иначе вращается на месте. 
3) ждет в течение 5 секунд, а затем вращается на месте, если нажата кнопка на датчике касания, 
иначе едет вперед. 
4) ждет в течение 5 секунд, а затем едет вперед, если нажата кнопка на датчике касания, иначе 
вращается на месте. 
Задание 2 
Вопрос: 
Для создания ветвлений из представленных на рисунке блоков используется блок номер 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) 1 
2) 2 



3) 3 
4) 4 
Задание 3 
Вопрос: Установите соответствие между программными блоками и их назначениями 
Изображ ение: 

 
Укаж ит е соот вет ст вие для всех 4 вариант ов от вет а: 
1) программа будет ждать срабатывания кнопки датчика 
2) позволяет приостановить выполнение следующих за ним блоков 
3) позволяет ждать активации блока звуком определенной громкости 
4) ожидает срабатывания датчика настроенного на определенное расстояние 
Задание 4 
Вопрос: В результате выполнения программы представленной на рисунке робот ... 
Изображ ение: 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) двигается назад пока расстояние до объекта меньше заданного 
2) вращается на месте пока не сработает кнопка на датчике касания 
3) вращается на месте в течение заданного времени 
4) двигается вперед пока не сработает кнопка на датчике касания 
Задание 5 
Вопрос: Для соревнований «Сумо роботов» участникам необходимо подготовить автономного 
робота, ... 
Выберит е один из 2 вариант ов от вет а: 
1) Способного наиболее эффективно выталкивать робота-противника за пределы черной линии 
ринга. 
2) Который за наиболее короткое время вытолкивает за пределы круга, очерчивающего ринг, 
расположенные в нём кегли. 
Задание 6 
Вопрос: 
Состязание «Сумо роботов» проходит с участием (...) роботов.  
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) 2 
2) 3 
3) 4 
4) 6 
Задание 7 
Вопрос: Установите соответствие между блоками палитры Sensor и датчиками сигналы от которых 
они обрабатывают... 
Изображ ение: 



 
Укаж ит е соот вет ст вие для всех 4 вариант ов от вет а: 
1) датчик оборотов 
2) датчик касания 
3) ультразвуковой датчик 
4) таймер 
Задание 8 
Вопрос: Датчик оборотов позволяет определять количество... 
Выберит е несколько из 4 вариант ов от вет а: 
1) градусов  
2) секунд 
3) сантиметров 
4) оборотов 
Задание 9 
Вопрос: Для того, чтобы вывести числовое значение на экран, его необходимо ... 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) преобразовать в логическое значение 
2) преобразовать в текст 
3) преобразовать в картинку 
4) округлить до целой части 
Задание 10 
Вопрос: Для обнаружения стены можно использовать 
Выберит е несколько из 4 вариант ов от вет а: 
1) Сенсор касания 
2) Звуковой сенсор 
3) Компас 
4) Ультразвуковой сенсор 
Задание 11 
Вопрос: Можно ли с помощью сенсора освещенности обнаружить стену? 
Выберит е один из 2 вариант ов от вет а: 
1) Да 
2) Нет 
Задание 12 
Вопрос: Движение по линии с одним датчиком осуществляется по алгоритму... 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Если белая поверхность, то движение вперёд, если чёрная - назад. 
2) Если белая поверхность, то назад, если чёрная - стоп. 
3) Если белая поверхность, то стоп, если чёрная - назад. 
4) Если белая поверхность, то движение в сторону чёрной, если чёрная - то к белой. 
Задание 13 
Вопрос: Причинами изменений значений датчиков освещённости могут стать... 
Выберит е несколько из 4 вариант ов от вет а: 
1) наличие тени 
2) модификация конструкции 
3) изменение поверхности 
4) изменение освещённости помещения 
Задание 14 



Вопрос: Количество модулей у данной балки равно ... 
Изображ ение: 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) 5 
2) 7 
3) 12 
4) 9 
Задание 15 
Вопрос: Перед вами изображения штифтов. В чём заключается их отличие? 
Изображ ение: 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Синий штифт для трения, бежевый штифт для скольжения. 
2) Нет никакой разницы. 
3) Синий штифт для скольжения, бежевый штифт для трения. 
4) Синий штифт соединяет только прямые балки, бежевый штифт соединяет только изогнутые 
балки. 
Задание 16 
Вопрос: В приведенном на рисунке условии моторы будут вращаться вперед, если кнопка 
датчика... 
Изображ ение: 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) отпущена 
2) отпущена и нажата 
3) нажата и отпущена 
4) нажата 
Задание 17 
Вопрос: Назначением блока, представленного на рисунке, является ... 
Изображ ение: 

 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Вращение мотора А заданное время. 
2) Остановка вращения мотора А. 



3) Остановка вращения моторов В и С. 
4) Вращение мотора А и остановка. 
Задание 18 
Вопрос: Если при движении робота ведущая шестерёнка меньше ведомой, то... 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Скорость увеличивается. 
2) Это не влияет на скорость. 
3) Скорость уменьшается. 
4) Робот не сдвинется с места. 
Задание 19 
Вопрос: При передаче вращения с большей шестерни на малую 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Скорость уменьшается. 
2) Скорость увеличивается. 
3) Робот не сдвинется с места. 
4) Это не влияет на скорость 
Задание 20 
Вопрос: Передаточное отношение - это... 
Выберит е один из 4 вариант ов от вет а: 
1) Отношение количества зубцов ведомой шестерни к ведущей. 
2) Произведение количества зубцов ведомой шестерни и ведущей. 
3) Разность количества зубцов ведомой шестерни и ведущей. 
4) Сложение количества зубцов ведомой шестерни к ведущей. 
 
 



Приложение 3 
 

Календарный план воспитательной работы 
 

Название мероприятия Статус Сроки  
проведения 

Место 
проведения 

Ответственные 

Экскурсия в музей истории 
Дворца (направление: 
патриотическое воспитание) 
 

Объедине
ния 

Сентябрь Музей 
истории 
Дворца 

Чемеков В.Н., 
Леухина Т.С. 

Беседа «ЗОЖ»  (направление:  
здоровый образ жизни) 
 

Объедине
ния 

Октябрь ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Беседа «Безопасность в сети 
интернет» (направление:  
гражданско-правовое 
воспитание) 

Объедине
ния 

Ноябрь ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Профилактическая беседа с 
детьми «Пиротехника и 
последствия шалости с 
пиротехникой» (направление:  
гражданско-правовое 
воспитание) 
 

Объедине
ния 

Декабрь ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Беседа «ПДД знать важно» 
(направление: гражданско-
правовое воспитание) 
 

Объедине
ния 

Январь ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Беседа «Законы об 
ответственности 
несовершеннолетних» 
(направление: гражданско-
правовое воспитание) 
 

Объедине
ния 

Февраль ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Беседа «Опасно: тонкий лед!» 
(направление: безопасность 
жизнедеятельности) 
 

Объедине
ния 

Март ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Викторина «Юрий Гагарин» 
(направление: патриотическое 
воспитание) 
 

Объедине
ния 

Апрель ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 

Беседа «Мы – наследники 
победы!» (направление: 
патриотическое воспитание) 
 

Объедине
ния 

Май ГБОУ ДО 
РМЭ 
«ДТДиМ» 

Чемеков В.Н. 
 


